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1. Informacje ogdlne

Dobor

Katalog ten zawiera szereg symboli dla lepszego zrozumienia istoty produktu. Symbole te majg pomaéc uzytkownikowi przy
doborze wtasciwej przektadni lub/i motoreduktora.

Predkos¢ wejsciowa n, [min™]

Jest to predkos¢ obrotowa na wejsciu do przektadni. Wszystkie wartosci zawarte w tym katalogu s skalkulowane w oparciu
o wejsciowg predkos¢ obrotowa wynoszaca 1400 min™ (trojfazowe silniki klatkowe 4 biegunowe). Jesli w aplikacji wymagana
jest inna predkos¢ wejsciowa nalezy skonsultowac sie z doradcg techniczno-handlowym.

Przelozenie przektadni i

Wartos$¢ ta jest zalezna od rozmiaru i ilosci zebdw wewnatrz przektadni. W przypadku przekfadni slimakowych wartos¢ ta stano-
wi stosunek ilosci zebédw $limacznicy do ilosci zebow slimaka. Dzieki informacjom zawartym w tym katalogu warto$¢ ta moze

by¢ obliczona za pomoca nastepujacego wzoru: _n
1,
Predkos¢ wyjsciowa n, [min™]
Jest to wyjsciowa predkosc¢ obrotowa skalkulowana wg nastepujacego wzoru: n,

n,=—
I
W przypadku wariatoréw jest to wartos¢ regulowana. By jg okresli¢ niezbedne sa wszystkie dane techniczne aplikacji. Wszystkie
wartosci n, podane w tym katalogu odnosza sie do predkosci wejsciowej i do mozliwego jej zakresu.

Zadany moment Mr, [Nm]

Jest to moment niezbedny w danej aplikacji. Jego wartos¢ musi by¢ znana przy doborze systemu napedowego. Moze on by¢
podany przez uzytkownika lub obliczony w oparciu o dane aplikacji (jesli sg znane).

Moment nominalny Mn, [Nm]

Jest to moment wyjsciowy, ktéry moze byc¢ przenoszony przez przektadnie, przy predkosci wejéciowej n, i przetozeniu przektad-
ni i. Jego kalkulacja oparta jest na pracy ciagtej z jednostajnym obcigzeniem dla wartosci wspdtczynnika przecigzenia rownym
jednosci. Wartosc ta nie jest podana w tym katalogu, lecz moze by¢ obliczona w oparciu o nastepujaca formute:

Mn, =M, -sf

Moment wyjsciowy M, [Nm]
Jest to moment otrzymany na wyjsciu przektadni, bezposrednio powigzany z moca P’ zainstalowanego silnika, predkoscia wyj-
$ciowq n2 oraz sprawnoscia dynamiczna n . Obliczany jest w oparciu o wzor:
9550-P -n 9550 P.
M,=—"—1"2luwbM, ="—2gdzie:P, =P, -n,
n, n,

Sprawnosén,, n,

Sprawnos¢ jest skalkulowana w oparciu o sprawnos¢ dynamiczng nd przektadni (optymalna wartos¢ osiggana jest przy pracy
znominalna predkoscia stosujac zadane przerwy). Sprawnos$¢ moze osiggac wartosci w przedziale od 0,92 dla przektadni slima-
kowych z przetozeniem i=7 do 0,47 dla przetozenia i=100. W kazdym przypadku wartos¢ ta jest rowniez wypadkowa predkosci
wejsciowej. W zespotach przektadni sprawnos¢ catkowita otrzymuje sie przez iloczyn sprawnosci dwoch przektadni. Jednakze
nalezy pamietac, ze sprawnosc¢ drugiej przektadni zalezy od zredukowanej predkosci wejsciowej otrzymanej przez podzielenie
n, przez przetozenie pierwszej przektadni. Nalezy réwniez pamietac, ze przektadnie $limakowe charakteryzuje réwniez spraw-
nosc statyczna ns wystepujaca podczas startu. Wartos¢ ta wyraznie zmniejsza otrzymywany moment. Czynnik ten musi zostac
wziety pod uwage przy doborze aplikacji, w ktérych praca ma charakter przerywany (np. windy). W przypadku wariatoréw
sprawnos¢ waha sie od 0,85 dla najwiekszej predkosci do 0,7 dla najmniejszej predkosci.

Samohamownosc¢

Odwracalno$¢ przektadni jest bezposrednia konsekwencjg sprawnosci (statycznej i dynamicznej). To determinuje mozliwos¢
obrotu watka wejsciowego przy podaniu okreslonego momentu na watku wyjsciowym. Stopiert odwracalnosci (lub samoha-
mownosci) informuje czy jest mozliwy i w jakim stopniu ruch na wale wejsciowym. Niektore aplikacje wymagaja wysokiej od-
wracalnosci by chroni¢ czesci ruchome przed chwilowymi pikami obcigzenia, lecz np. w windach czy skosnych ciagach transpor-
towych, wymagany jest wysoki stopiert samohamownosci przektadni, jesli zastosowany silnik nie posiada hamulca. Jednakze,
wysoki stopiert samohamownosci uktadu moze zostac¢ zapewniony, poprzez uzycie silnika z hamulcem, badz urzgdzenie hamu-
jace. Tabela ponizej spetnia tylko ogolny cel informacyjny. Zawiera rézne stopnie odwracalnosci i nieodwracalnosci przekfadni
w relacji do dynamicznej n , i statycznej n_sprawnosci.
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n Dynamiczna odwracalnos¢ i samohamownos¢

>0,6 Dynamiczna odwracalnos¢

0.5-0.6 | Niepewna dynamiczna odwracalnos¢

0.4-0.5 | Dobra dynamiczna samohamownos¢

<0.4 Dynamiczna samohamownos$¢
n_ Statyczna odwracalno$¢ i samohamownos¢
>0.55 Statyczna odwracalnosc

0.5-0.55 | Niepewna statyczna odwracalnosc

<0.5 Statyczna samohamownos$¢

Moc wejsciowa P, [kW]
Jest to moc dostarczana przez silnik na wejscie przektadni przy zatozeniu predkosci n, Moze by¢ obliczona w oparciu o ponizszy
wzor:

M, -n,

9550-n,

1

Wspoétczynnik przeciazenia sf

Wartos$¢ ta informuje jak okreslony naped musi zostac przewymiarowany tak by wykonywat zadane zadanie i wykazywat odpor-
nos¢ na udar. Tabela ponizej przedstawia szeroki zakres systeméw napedowych z wspétczynnikami przecigzenia spetniajgcymi
normy typowych aplikacji. By wtasciwie dobra¢ zagdang wartos¢ wspétczynnika przecigzenia sf, nalezy aproksymowac wartos¢
dla klas obcigzen A, B lub C wraz z liczba godzin pracy na dobe i liczbg wtaczen urzadzenia na godzine. Parametry te musza by¢
znane.

Klasa obciazenia A - obcigzenie jednostajne

sf
n-startigodz.

hid . . . - . . . .

| 2 | 4 | 8 | 16 | 32 | 63 | 125 | 250 | 500
4 0.8 0.8 0.9 0.9 1.0 1.1 1.1 12 1.2
8 1.0 1.0 1.1 1.1 1.3 1.3 13 13 13
16 1.3 1.3 1.3 1.3 1.5 1.5 1.5 15 1.5
24 1.5 1.5 1.5 1.5 1.8 1.8 1.8 18 1.8

h/d - liczba godzin pracy na dobe

Klasa obciazenia B - umiarkowane obcigzenie udarowe

sf
n-startigodz.

hid

2 4 8 16 32 63 125 | 250 500

1.0 1.0 1.0 1.0 13 13 13 1.3 13
8 13 13 13 | 13 | 15 | 15 | 15 | 15 | 15
16 15 | 15 | 15 | 15 18 18 18 18 18
24 1.8 1.8 1.8 18 22 22 22 22 22

h/d - liczba godzin pracy na dobe

Klasa obciazenia C - wysokie obcigzenie udarowe

sf
n-startigodz.

hid

|2 | 4 8 | 16 | 32 | 63 | 125 | 250 | 500
4 1.3 13 1.3 1.3 1.5 1.5 15 15 15
8 1.5 1.5 15 1.5 1.8 1.8 1.8 18 1.8
16 1.8 18 1.8 1.8 22 22 22 22 22
24 2.2 2.2 22 2.2 2.5 2.5 2.5 2.5 2.5

h/d - liczba godzin pracy na dobe
Przyktad aplikacji:
Wymagane obcigzenie przenos$nika taSmowego klasa B (umiarkowane obcigzenie udarowe). Urzadzenie ma pracowac 16 godz.
na dobe z 8 wigczeniami na godzine. Wartos¢ otrzymujemy z tabeli sf = 1,5.
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Obciazenie promieniowe R, R, [N]

Zebniki, kota pasowe itp. wykorzystywane na wale wyjsciowym przekfadni wytwarzajg sity promieniowe, ktére musza by¢ wzie-
te pod uwage, by unikng¢ nadmiernego naprezenia mogacego spowodowac zniszczenie reduktora. Zewnetrzne obcigzenie
promieniowe R wystepujace na wale przektadni moze by¢ skalkulowana jak ponizej:

2000- M,
R= 2k,

d
gdzie:
d [mm] - $rednica zebnika lub kota pasowego,
kr — wskaznik zalezny od rodzaju transmisji:
+ kr =1 koto zebate
+ kr=1,25 przektadnia
+ kr=1,5-2,5 przektadnia pasowa

Tak skalkulowane zewnetrze obciagzenie R powinno by¢ nastepnie poréwnane pod wzgledem dopuszczalnej wartosci R, poda-
na w tym katalogu, powinno by¢: R<R,

Nalezy pamieta¢, ze wartos¢ R2 odnosi sie do obcigzen wystepujacych na srodku dtugosci wystajacego watka wyjsciowego. Jesli
nieréwnos¢ podana powyzej nie jest prawdziwa, lub wystepujace obcigzenie R nie odnosi sie do srodka watka nalezy skontak-
towac sie z doradca techniczno-handlowym.

Obciagzenie osiowe A, A, [N]

Czasami wraz z obcigzeniem promieniowym moze wystepowac sita A w osi watka wyjsciowego. W tym przypadku nalezy pa-
mietac, ze dopuszczane obcigzenie osiowe kalkuluje sie wg wzoru:

A=R,-0,2
Jesli wystepujace obcigzenie A na watku jest wieksze niz A2 nalezy skontaktowac sie z doradca techniczno-handlowym.

Dob6r motoreduktora

W celu doboru wtasciwego motoreduktora nalezy postapic¢ zgodnie z procedura:
1) Okresl wspdtczynnik przecigzenia sf dla okreslonej aplikacji. Wybdr dokonuje sie w oparciu o klase obciagzenia, czas pra-
cy (h/dobe) oraz liczbe wiaczeh na godzine.
2) Jeslipozadana moc wyjsciowa silnika P jest znana przejdz do punktu 3. Jesli wymagany moment wyjsciowy M jest znany,
okre$l moc wyjsciowa P zgodnie ze wzorem:

_ M-n,
95501
gdzie: d
nd - sprawnos$¢ dynamiczna
n2 - wymagana predkos$¢ wyjsciowa motoreduktora

3) W celu doboru mocy motoreduktora korzystaj z tabeli jak ponizej. Moc jednostki P1 powinna by¢ wieksza badz réwna P

dla predkosci n2, ktérg nalezy aproksymowac. Jednostke mocy wybraé nalezy takze w oparciu o wspotczynnik przecia-
zenia sf, ktory powinien by¢ wiekszy lub réwny od sf skalkulowanego w punkcie 1.

B wmotor 5



Przyktad aplikacji:
Przenosnik tasmowy P: 0,17 kW, sf: 1,5, n: 45 min |
Dobrana moc jednostki:
CM 040, i=30, P,=0,18 kW, sf=1,7
Moce wyjsciowe P1 oznaczone w tym katalogu odnoszg sie do 4 biegunowych silnikéw (n1=1400 min-1) z B5/B14
przeznaczonych do pracy ciagtej S1. Prosze skontaktowac sie z doradca techniczno-handlowym jesli:
« Silniki wykonuja prace inna niz S1
« Wykorzystuje sie silniki inne niz 4 biegunowe
« Silniki pracujq w trybie ciagtym 24/24
« Wykorzystuje sie motoreduktory w windach lub przenosnikach

Instalacja

Podczas instalacji przektadni lub wariatora zawsze nalezy upewnic sie ze:

« Dane zawarte na tabliczce znamionowej odpowiadaja danym z zaméwienia

« Obudowa i waty sg czyste i nieuszczerbione

+ Powierzchnie na ktérych ma by¢ zamontowana przekfadnia lub wariator sg pfaskie i wystarczajaco wytrzymate

« Wat maszyny i przektadni sg dobrze dopasowane

« Jesli maszyna moze drga¢ lub sie blokowa¢ wymagane ograniczniki momentu zostaty zainstalowane

« Czesci rotacyjne zostaty dostarczone z ostonami

. Zostato zapewnione adekwatne zabezpieczenie przeciwatmosferyczne jesli urzadzenie pracuje na zewnatrz

« Warunki pracy nie spowodujg powstania korozji (chyba ze zostato to zaznaczone przy zaméwieniu i przektadnia badz
wariator zostaty odpowiednio przygotowane)

+ Zebnik, kota zebate przektadni, wat wejsciowy/wyjsciowy sg odpowiednio zamocowane, tak by nie powstaty promienio-
we lub/i osiowe obcigzenia, ktére przewyzszatyby maksymalne dopuszczalne limity

« Wszystkie sprzegta zostaly pokryte srodkiem antykorozyjnym, by unikng¢ utleniania w wyniku kontaktu

+ Wszystkie sruby montazowe zostaty bezpiecznie dokrecone

- ,Bezolejowe” przektadnie zawierajg odpowiednig ilo$¢ oleju, odpowiednio do pozycji montazowej

Kierunek rotacji

PMRV PMRV-PMRV

PRV PRV-PMRV

Pozycja skrzynki zaciskowej
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2. Przektadnie slimakowe PMRV

PMRV025~130 PRV030~130

Przekfadnie slimakowe serii PMRV charakteryzuje:

« Obudowy o wielkosciach 030,040,050,063,075 i 090 wykonano z aluminium, wieksze 110 i 130 wykonano z zeliwa

+ Wersje 030,040,050,063 dostarczane sg z olejem syntetycznym o lepkosci 320, pozostate z olejem mineralnym o lepkosci
460

+ Przekfadnie o wielkosciach 075,090,110,130 wyposazone sg w tozyska stozkowo-rolkowe, mniejsze posiadaja tozyska
kulkowe

Oznaczenie

PMRV

PRV

Wersje kotnierza wyjsciowego

Przektadnie slimakowe dostepne sg w dwunastu konfiguracjach kotnierza wyjsciowego.
U - brak kotnierza

TA - ramie reakcyjne
(1) - kotnierz wyjsciowy po prawej
(2) - kotnierz wyjsciowy po lewej
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Pozycja watka wyjsciowego

Pozycje montazowe

Smarowanie

Wszystkie przekfadnie dostarczane sa z olejem. llo$¢ i rodzaj wypetniajgcego je oleju podano w ponizszych tabelach. Przektad-
nie o wielkosciach od 030 do 090 nie wymagajg dodatkowego serwisu. W przektadniach o wielkosciach od 110 do 130 nalezy

wymienic olej po 400, a nastepnie po kazdych 4000 godzin pracy.

B3 B6 B7 B8 V5 V6
PMRV025 0.023
PMRV030 0.05
PMRV040 0.1
PMRV050 0.15
PMRV063 0.3
PMRV075 0.5
PMRV090 1
PMRV110 3 25 2.5 2.2 3 2.2
PMRV130 4.5 35 3.5 3.3 4.5 33
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Symbole

n, [min_] - predkos¢ wejsciowa

n, [min_] - predkos¢ wyjsciowa

i — przetozenie

P, [kW] - moc wejsciowa

M, [Nm] - nominalny moment wyjsciowy

M, [Nm] - moment wyjsciowy w odniesieniu do P,
sf — wspoétczynnik przecigzenia

n, [%] - sprawno$¢ dynamiczna

n, [%] - sprawnosc statyczna

R, [N] - dozwolone wyjsciowe obcigzenie promieniowe

Obciazenie promieniowe

Gdy obciazenie promieniowe nie jest zadawane w centralnej linii watka nalezy wéwczas wyliczy¢ efektywne obcigzenie wedtug
wzoru: a,b to wartosci podane w tabeli.
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Sprawnosg¢,
Dane uzebien
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Dane techniczne
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Dane techniczne
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Dane techniczne
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Dane techniczne
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Dane techniczne
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Dane techniczne
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Kotnierz IEC pod silnik

* - Jesli wymagany jest inny rozmiar skontaktuj sie z doradca technicznym

Obszary zaznaczone na szaro oznaczajg mozliwos¢ zastosowania silnika dla danego rozmiaru przektadni.
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Wymiary PMRV025

Waga-0,7 kg
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Wymiary PMRV030

Waga - 1,2 kg

B wmoTor 19



Wymiary PMRV040

Waga - 2,3 kg
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Wymiary PMRV050

Waga - 3,5 kg

B moTor 21



Wymiary PMRV063

Waga - 6,2 kg
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Wymiary PMRVO075

Waga -9 kg

B moror 23



Wymiary PMRV090

Waga - 13 kg
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Wymiary PMRV110

Waga - 35 kg

B moror 25



Wymiary PMRV130

Waga - 48 kg

B moror 26



Wymiary PMRV150

Waga - 84 kg
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Przekladnie slimakowe PRV

Brakujace wymiary na stronie 18-27

3. Akcesoria

Waty wyjsciowe

* - jako opcja

Pokrywa
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Ramie reakcyjne

4, Zestawy przektadni slimakowych PMRV-PMRV

PMRYV - PMRV... PRV - PMRV...

Zestawy przektadni slimakowych PMRV-PMRYV charakteryzuje:
« Obudowy o wielkosciach 030,040,050,063,075 i 090 wykonano z aluminium, wieksze 110 i 130 wykonano z Zeliwa,
« Wersje 030,040,050,063 dostarczane sg z olejem syntetycznym o lepkosci 320, pozostate z olejem mineralnym o lepkosci

460,
+ Przektadnie o wielkosciach 075,090,110,130 wyposazone sg w tozyska stozkowo-rolkowe, mniejsze posiadajg tozyska
kulkowe.
Oznaczenie
Symbole
n, [min_1- predkos¢ wejsciowa,
n, [min ] - predkos¢ wyjsciowa,
PMRV i — przetozenie,
P, [kW] - moc wejsciowa,
M_[Nm] - nominalny moment
wyjsciowy,
PRV M, [Nm] - moment wyjsciowy

w odniesieniu do P.,

sf — wspétczynnik przeciazenia,
R, [N] - dozwolone wyjsciowe
obcigzenie promieniowe
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Dobor przetozen

i 025/030 | 025/040 | 030/040 | 030/050 | 030/063 | 040/075 | 040/090 | 050/110 | 063/130

25 i 7,5
ip 10
i 10

100 ip 10
i 10

150 ip 15
i 10

200 ip 20
i 10

250 ip 25

300 i 10 10 10 10 75 10 75 10 10
ip 30 30 30 30 40 30 40 30 30
i 10

400 . 20

500 i 20 20 20 10 10 10 10 10 10
ip 25 25 25 50 50 50 50 50 50

600 i 20 20 20 20 15 20 15 15 15
ip 30 30 30 30 40 30 40 40 40

250 i 25 25 25 25 15 25 15 25 25
ip 30 30 30 30 50 30 50 30 30

900 i 30 30 30 30 15 30 15 30 30
ip 30 30 30 30 60 30 60 30 30
i 30

1200 " 20
i 50

1500 " 0

1800 i 60 60 60 60 30 60 60 60 60
ip 30 30 30 30 60 30 30 30 30
i 60

2400 " 20
i 60

3000 " =0

Pozycje montazowe
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Dane techniczne
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Dane techniczne
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Dane techniczne
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Dane techniczne

B moTor 34



Wymiary 025/030

Wymiary 025/040

Wymiary 030/040
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Wymiary 030/050

Wymiary 030/063

Wymiary 040/075
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Wymiary 040/090

Wymiary 050/110

Wymiary 063/130

B moTor 37



Przektadnie slimakowe PRV-PMRV

Brakujace wymiary na stronie 35-37
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Zestawy PC-PMRV (redukcja wstepna - przektadnia slimakowa)

PC063

PCO071

PC080

PC090

105/11
i=3

105/14
i=3

120/14 | 120/19
i=3 i=3

160/19
i=3

160/24
i=3

160/28
i=3

160/19
i=2.42

160/24 | 160/28
i=2.42 | i=2.42

PMRV040

25

30

40

50

60

80

100

PMRV050

25

30

40

50

60

80

100

PMRV063

25

30

40

50

60

80

100

PMRV0O75

25

30

40

50

60

80

100

PMRV090

25

30

40

50

60

80

100

PMRV110

25

30

40

50

60

80

100

PMRV130

25

30

40

50

60

80

100

*Tylko na specjalne zamowienie
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P

P*

P1

PC063

105/11

105/14*

63B5-140/11

PCO71

120/14

120/19*

71B5-160/14

PC080

160/19

160/24*
160/28*

80B5-200/19

PC090

160/24

160/19*
160/28*

90B5-200/24




5. Reduktory wstepne (PC)

Reduktory wstepne posiadajg konstrukcje modutowa i w zwigzku z tym moga by¢ montowane z kazdym typem przektadni
slimakowe;j.

Rézne mozliwosci zastosowanych kotnierzy mocujacych i watkéw wyjsciowych podano na stronie 39.

Mocowanie modutu redukcji wstepnej na przektadni slimakowej jest proste i nie r6zni sie od mocowania silnika z kotnierzem
B14 na takiej przektadni.

Modut reduktora wstepnego nie moze by¢ stosowany samodzielnie, musi on by¢ sprzezony z przektadnia slimakowa.

Materiaty

Obudowa reduktora wstepnego wykonana jest ze stopu aluminium.
Kota zebate wykonane sg z precyzyjnie obrobionej stali 20CrMo.

Mocowanie do silnika elektrycznego

Prawidtowe zamocowanie kota zebatego na watku silnika wymaga stosowania sie do ponizszych instrukgji:

a) Oczysc¢ starannie powierzchnie korcowki roboczej watka
b) Usun klin z rowka wpustowego koricowki roboczej watka

o) Zatéztuleje @ na watek tak jak pokazano na rysunku ponizej. Przed zatozeniem tulei mozna ja podgrza¢ do temperatury
ok. 70/80°C, utatwia to zatozenie tulei.

d) Wstaw nowy klin ®,dostarczony wraz z zestawem, w miejsce klina usunietego wczesnie;j.
e) Wsun koto zebate @ na wat silnika stosujac podobne zasady jak w pkt c.
f) Zatéz podktadke ® i dokre¢ érube ®.

g) Usun zaslepke gumowa z otworu w module redukcji wstepnej, nalezy to zrobic tak by nie wyciekt olej, ktérym wypetnio-
ny jest modut,

h) Wstaw w ten otwor uszczelniacz (pierscient simmera) D, a nastepnie zat6z modut na wat silnika i skre¢ go z silnikiem.
Nalezy zachowac szczeg6lng starannosc¢ by w trakcie montazu nie uszkodzi¢ wargi uszczelniacza.
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Krotkie wprowadzenie do ptynnej regulacji predkosci obrotowej wariatorem.

Konstrukcja wariatorow UDL do ptynnej regulacji predkosci obrotowej wykorzystuje najnowsze rozwigzania technologiczne

krajowe i zagraniczne.

Produkt ten cechuje m.in.:

« Wysoka doktadnos¢ regulacji predkosci obrotowej, nawet do 0,5 - 1 obr/min
« Szeroki zakres regulowanej predkosci obrotowej. Przetozenie jest requlowane w zakresie od 1:1,4 do 1;7

+ Wysoka wytrzymatos¢ mechaniczna i dtuga zywotnos¢
« Latwosc regulacji predkosci obrotowej

+ Niezawodnos¢ pracy przy obu kierunkach obrotéw, stabilnos¢ pracy i niski poziom hatasu.

+ Niewielkie rozmiary i kompaktowa budowa

+ Wykonanie w obudowach aluminiowych, niska waga oraz odpornos¢ na korozje
+ katwos¢ w montazu. Wariatory UDL moga wspotpracowac z wszystkimi rodzajami reduktoréw umozliwiajac ptynna regu-

lacje niskich predkosci obrotowych.

Wariatory do ptynnej regulacji predkosci obrotowej znajdujg szerokie zastosowanie w przemysle spozywczym, ceramicznym,
chemicznym, farmaceutycznym, tworzyw sztucznych, celulozowo papierniczym, maszynowym, w maszynach i liniach do pako-
wania, itp. Wszedzie tam gdzie proces produkcyjny wymaga regulacji predkosci obrotowej.

Budowa

Wariator — bezstopniowy regulator predkosci obrotowej

—
.

© ® N o v P W DN

S
W N = O

Watek wyjsciowy

Koszyk satelitéw

Tarcza planetarna tozyska slizgowego
Pierscien krzywkowy

Pierscien kulowy

Regulowany pierscien kotowy

Tarcza planetarna

Pokrywa elementu sterowania

Staly pierscien kotowy

. Tuleja stata

. Tuleja regulowana
. Sprezyna krazkowa
. Walek silnika

UD-L-0,75 B5 B5 Nr

Opis

Symbol bezstopniowego regulatora predkosci

5 ;

1-L aluminiowa obudowa wariatora
2 - Bez oznaczenia - obudowa zeliwna

Moc silnika

1-B3 wykonanie na tapach
2 - B5 wykonanie kotnierzowe

Sposéb montazu
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6. Wariatory predkosci UD/L

UDL - 0,75 C B5 B5 Nr | Opis
1 Symbol bezstopniowego regulatora predkosci
obrotowej w obudowie aluminiowej

2 Moc silnika

Typ reduktora $limakowego lub walcowego

4 1-B3 wykonanie na fapach
2 - B5 wykonanie kotnierzowe

5 Spos6éb montazu

Dane znamionowe bezstopniowych regulatoréw predkosci obrotowej serii UDL (wariatory UDL)

n,=1400 r/min
B Model I n2[r/min] M2[Nm]
1.18KW UDLO0.18 1.6~8.2 880~170 1.5~3
0.37KW uDL0.37 1.4~7 1000~200 3~6
0.55KW UDLO0.55 1.4~7 1000~200 4~8
0.75KW UDLO0.75 1.4~7 1000~200 6~12
1.1KW UD1.1 1.4~7 1000~200 9~18
1.5KW uD1.5 1.4~7 1000~200 12~24
2.2KW uD2.2 1.4~7 1000~200 18~36
3.0KW uD3.0 1.4~7 1000~200 24~48
4.0KW ubD4.0 1.4~7 1000~200 32~64
5.5KW UD5.5 1.4~7 1000~200 45~90
7.5KW uD7.5 1.4~7 1000~200 59~118

Dane znamionowe bezstopniowych regulatoréw predkosci obrotowej (wariatoréw) w zestawie z przektadnia slima-
kowa lub walcowq (przyktady)

n,=1400 r/min, i = przetozenie przekfadni slimakowej lub walcowe;

Model i n2[r/min] M2[Nm]
UDL0.18-CB3 5 176~34 7~15
UDL0.37-CB3 5 200~40 15~30
UDL0.75-CB3 5 200~40 30~60
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Wymiary montazowe i gabarytowe bezstopniowych regulatoréw predkosci obrotowej (wariatory typu UDL i UD)

Wykonanie B3

B |Dw| EJE1L | Hf T |IN]KJL]JMI|M2|O1|VC|VF]|VL]|VR|VRT|VS]| b f t | XY |Z
UDLO.18B3 23] 11 |105f 18 | 80 |145]120| 88 |136{110] 71 | 9 | 71 |111] 78 110|110 85 | 4 - 112.5[/200]120]10
UDLO0.37B3 30| 14 |104f 20 | 93 [149]125|104]140{120] 96 [ 9 | 71 |123] 90 [110]110] 85| 5 | M6 | 16 [227]141]|10
UDLO0.75B3 40 | 19 [125] 26 |113[190|150]126]179]160]|135]11| 79 |140|107]120]120]110] 6 | M6 |21.5/268|160| 15
UD1.1B3 40 | 24 [105] 35 |100/207|130]136]187]160]|115]13| - |124]102]150] - |110] 8 | M8 | 27 [265|195]|15
UD1.5B3 50 | 24 [115] 54 |123]241]150]165]238]190]143]13| - |144]122]150] - |110] 8 | M8 | 27 |290]|195]18
UD2.2B3 60 | 30 |230f 25 |150{300]270|191]268{245]190{14| - |188]150{150] - [110] 8 | M8 | 33 [320]215]|25
UD3.0B3 60 | 30 [230] 25 |150]300]270]191]268]245]190]14| - |188|150]150] - |110] 8 | M8 | 33 |320]215]25
UD4.0B3 60 | 30 [230] 25 |150/300/270]191]269]|245]|190]|14| - |188]150]150] - |110] 8 | M8 | 33 [340|240|25
UD5.5B3 70 | 35 |250f 33 1200{365]290|201]319|315]245|18| - - 192192 - [110] 10 [M10| 38 |395]|275]30
UD7.5B3 70 | 35 |250f 33 |200{365]290|201]319|315]245|18]| - - 1192{192] - [110] 10 |M10] 38 [435]275|30

Wykonanie B5

BIDi6|E|G|G3|H|[IT |MIMI[N|D|DI|P|T]|K|JVCIVF|VL|[VR|Vr|VS|b| f |t]|X]|Y
UDLO.18B5 23 [11]50]113|64.5] 70| 72 |115[60]95]| 9 |M6|140|3.5[ 46| 71 |111| 78 ]110]110| 85| 4 [ - |13]200{120
UDL0.37B5 30|14 [40]110] 74 [ 80]90|130| 77 |110] 9 |[M8]160]3.5] 53 [ 71 ]123] 90 [100{110] 85| 5 | M6 | 16 |227]|141
UDLO0.75B5 40119 |58 ]139(85.5{100] 98 |165] 84 [130|11|M8200]3.5] 60 | 79 |140]107]120{120]110] 6 | M6 | 22 |268]160
UD1.1B5 40124 - [147] 95 | 98 207|165 130{11| - [200{3.5] - | - [124]102]150| - [110f 8 | M8 [ 27 [265]195
UD1.5B5 5024 | - |188]115]126|241[165 130{11| - [200{3.5] - | - [144]122]150| - |110] 8 | M8 [ 27 [290]195
UD2.2B5 60|30 | - [208]131]150]270]165 130{15| - [300f 4 | - | - [188]150]160| - [110f{ 8 | M8 | 33 |320]215
UD3.0B5 60] 30| - [208]131]150]270]265 230{15] - [300] 4 | - | - [188]150]160] - |110] 8 | M8 |33 |320J215
UD4.0B5 60| 30| - |208)131[150]270]|265 230)15] - |300] 4 [ - | - |188)150]{160] - |110] 8 | M8 | 33 |340{240
UD5.5B5 701 35| - |244]131]200f - |300 250119] - 3501 5 | - | - | - |192]194] - |110]10[M10] 38|395|275
UD7.5B5 701 35| - |244]131]200{ - |300 250119] - |350] 5 | - | - | - |192]194] - |100] 10{M10] 38 435|275
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Wymiary montazowe i gabarytowe zestawu wariatora z przektadnia walcowa mocowang na fapach.

Model B C D E F G H Y L M N 0] P R S T X K
UDLO0.18-CB3 40 | 18 | 19 | 45 | 162 [ 189|108 | 120 | 33 [ 115|130 | 9 80 | 110 | 8 | 66 | 200 | 16
UDL0.37-CB3 50 6 24 | 70 | 187 | 190 [ 130 | 141 | 39 [ 150 | 190 | 10 [ 110 | 100 | 85 | 79 | 227 | 15
UDL0.75-CB3 60 7 28 | 70

228 | 2251160 | 160 | 46 | 165 | 210 | 12 | 130 | 130 | 110 | 99 | 268 | 25

Sposoby montazu

Wymagania specjalne w zakresie pozycji skrzynki zaciskowej nalezy poda¢ w zaméwieniu.

Jezeli nie podano innych wymagan w zamoéwieniu pozycja skrzynki zaciskowej bedzie zgodna z rysunkiem pokazujacym spo-
s6b montazu (powyzej).

Standardowym sposobem montazu jest B3 lub B5.

Inne sposoby montazu (nie pokazane na rysunkach powyzej) mozna zamawia¢ po konsultacji z dostawca.
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Praca i utrzymanie w ruchu

10.

Wymiary i tolerancje koncéwek roboczych watkéw zgodne sg znorma GB 1569-1990. Wymiary i tolerancje klindw
i wpustéw za s zgodne s3 z normg GB 1095-2003.

Przy montazu z silnikiem nalezy zachowa¢ koncentrycznos¢. Odchytka nie moze by¢ wieksza od tolerowanej.
Gdy na wale wyjsciowym montowane jest sprzegto lub koto pasowe nalezy zaktadac je bez uzycia miotka. Najle-
piej je podgrzac¢ i nasunac lub uzy¢ do zamocowania sruby wkrecanej w otwér gwintowany w watku.
Bezstopniowy regulator predkosci obrotowej nie moze by¢ stosowany w napedach w ktérych moze wystepowac
przecigzenie prowadzace do zablokowania (utyku) napedu.

Regulacji predkosci nalezy dokonywaé w trakcie pracy regulatora. Nie nalezy kreci¢ pokrettem kiedy regulator nie
obraca sie.

Sruby ograniczajace regulacje predkosci umieszczone po obu stronach skrzynki z pokrettem regulacyjnym sa
prawidtowo ustawione fabrycznie. Nie nalezy zmienia¢ ich pozycji.

Wariatory sa przeznaczone do pracy w temperaturze otoczenia do 40 °C, w sytuacjach szczegélnych do 45 °C.
Jezeli wariator napedzany jest silnikiem o predkosci obrotowej 1400 obr/min w pierwszych godzinach jego pracy
jego temperatura podnosi sie o ok. 40 - 50 °C ponad temperature otoczenia, a nastepnie po ok. 60 — 80 godz pracy
stabilizuje sie na poziomie ok. 20 °C powyzej temperatury otoczenia. Te przyrosty temperatury wariatora nie maja
negatywnego wpltywu na jego prace i zywotnos¢.

W wariatorach stosowany jest olej podany w tabeli ponizej. Prosze sprawdzi¢ poziom oleju przed jego urucho-
mieniem.

Wariatory sa dostarczane z wtasciwym poziomem oleju napetnionym fabrycznie. Pierwszej zmiany oleju nalezy
dokonac po ok. 2000 godz pracy. Kazda nastepna wymiana oleju winna nastepowac po ok. 5000 godz pracy.
Poziom oleju w wariatorze powinien by¢ utrzymywany na poziomie ponizej potowy okienka kontrolnego. Nalezy
czesto sprawdzac poziom oleju i jest niedopuszczalne stosowanie regulatora bez oleju lub z jego niskim pozio-
mem. W skrzynce z pokrettem regulacyjnym znajduje sie sruba/ zawdr odpowietrzajacy, ktéry na czas transportu
jest zakrecony by unikna¢ wycieku oleju. Po zamocowaniu wariatora w pozycji pracy nalezy ten zawér poluzowac
by umozliwi¢ odpowietrzanie. Nie nalezy uruchamia¢ wariatora przed poluzowaniem zaworu odpowietrzajacego.

llos¢ oleju w przektadniach (L)

B3 B6 B7 B8 V5 Vé
PMRV025 0.023
PMRV030 0.05
PMRV040 0.1
PMRV050 0.15
PMRV063 0.3
PMRV075 0.5
PMRV090 1
PMRV110 3 25 2.5 2.2 3 2.2
PMRV130 4.5 3.5 3.5 3.3 4.5 33
PC063 0.05
PCO71 0.07
PC080 0.15
PC090 0.16
UDLO0.18 0.13 0.2
UDL0.37 0.15 0.25
UDLO.55 0.33 0.45
UDLO0.75 0.33 0.45
UD1.1 0.8 1
UD1.5 0.8 1
UD2.2 1.2 1.2
UD3.0 1.2 1.2
UDA4.0 1.2 1.2
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Tabela stosowanych olei smarujacych

TEMPERATURA| ISO | SHELL AGIP ESSO MOBIL [CASTROL BP GMERI

PMRV025~09 oro o Tivela Telium Glygoyle | Alpasyn | Engergo Synthetic
PC063~090 25°C~50°C VG320 OILS320 | VSF320 s220 30 Pg320 [ SG-XP32 oil
o o Omala Blasia | Spartan |Mobilgear] Alpha | Energol
PMRV SC~A0°C IVGA60| yas0 | 460 | Epaco | 634 | MAX 460 |GR-xP460| “KE4C| pineral
110~130 . . Omala | Blasia | Spartan |Mobilgearl Alpha | Energol oil
15°CR25°C VG220 050 | 220 | Ep220 | 630 | MAX 220 |GR-XP220
ubL 25°C~40°C | VG32 | ATEDXRON | ATFDXRON | ATEDXRON | ATF.220 | TaDXRON-I |Autran DX| Ub-3x | Mineral

oil

Smarowanie

W przypadku koniecznosci pracy przektadni w temperaturze otoczenia z poza zakresu podanego w tabeli nalezy skontaktowac
sie z dostawca.
- w przypadku temperatur otoczenia ponizej -30°C lub powyzej 60°C nalezy stosowac uszczelniacze wykonane z innych materiatéw,
- przy pracy w temperaturze otoczenia ponizej 0°C nalezy zapewni¢ by:
+ Silnik powinien by¢ dostosowany do pracy w przewidywanej temperaturze otoczenia,
+ Moc silnika powinna by¢ tak dobrana by uwzgledni¢ potrzebe wyzszego momentu rozruchowego w tej temperaturze,
« W przypadku reduktoréw w obudowach zeliwnych nalezy uwzglednic fakt, ze materiat ten w temperaturze ponizej-15°C
jest bardzo kruchy,
« W przypadku uruchamiania w tej temperaturze moga pojawi¢ sie problemy zwigzane z podwyzszong lepkoscia oleju,
dlatego zaleca sie uruchomienie napedu na kilka minut na biegu jatowym.

Jezeli wczedniej nie podano inaczej olej nalezy wymienia¢ co 10 000 godz pracy. Okres ten jest zalezy od rodzaju pracy i warun-
kéw otoczenia w ktérym pracuje przektadnia.

Niektdre przektadnie slimakowe wielkosci 025-030-040-050-063-075-090 moga by¢ dostarczane z olejem syntetycznym Shell
Tevela Oil 320 przewidzianym na caty okres zywotnosci przektadni i moga by¢ montowane w dowolnej pozycji montazowe;j.

Przekfadnie slimakowe wielkosci 110 i 130 dostarczane sa z olejem mineralnym Shell Tevela Oil 320

Wariatory, (bezstopniowe regulatory predkosci obrotowej) dostarczane sa z olejem mineralnym GMERI Ub-3x

Przektadnie slimakowe wielkosci 110 i 130 standardowo dostarczane s3 z iloscia oleju odpowiadajaca pozycji pracy B3.
Niektdre przekfadnie slimakowe wielkosci 030-040-050-063-075-090 oraz wszystkie wielkosci 110 i 130 dostarczane sg z odpo-
wietrznikami dofagczonymi do przekfadni.

Po zainstalowaniu przektadni nalezy zamieni¢ najwyzej znajdujacy sie korek oleju na odpowietrznik dotaczony do przektadni.

Redukcje wstepne (PC) napetnione s3 olejem na caty okres ich pracy (olej syntetyczny Shell Tevela Oil 320). W zwigzku z tym
moga pracowac w dowolnej pozyciji.
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7. Czesci sktadowe

1. Pierécien uszczelniajacy

2. Sruba mocujaca kotnierz

3. Nakretka

4. Podktadka falista

5. Sruba mocowania silnika

6. Kotnierz mocowania silnika

7.0-ring

8. Podktadka

9. tozysko

10. Slimak z otworem na watek silnika

11. Slimak z otworem na watek silnika i watkiem wyjsciowym
12. Pierscien uszczelniajacy

13. Pokrywa tozyska

14. Lozysko

15. Klin/wpust

16. Slimak

17. Slimak z watkiem na wej$ciu i watkiem wyj$ciowym
18. Klin/wpust

19. Wkret otworu wlewu oleju
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20.
21.
22.
23.
24.
25.
26.
27.

Obudowa przekfadni

Pierscien uszczelniajacy

Kotnierz wyjsciowy przekfadni
Sruba mocujaca kotnierz wyjsciowy
tozysko

Pierscien ustalajacy

Pierscien uszczelniajacy

Pokrywka

28. tozysko

29.
30.
31.
32.
33.
34,
35.
36.
37.

Koto $limacznicy

O-ring

Pokrywa tozyska

Pierscien ustalajacy watka
Podktadka

Klin/wpust

Klin/wpust

Watek zdawczy dwustronny
Watek zdawczy jednostronny
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